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D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdlne dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z realizacjg zadania: ,,Budowa miejsc postojowych w ciggu drogi publicznej — ul. Prusa w

Putawach”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1, jako cze$¢ dokumentacji projektowej i technicznej niezbednej do zgtoszenia

oraz wykonania robét budowlanych.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robdt objetych
poszczegdlnymi specyfikacjami technicznymi szczegétowymi (D-xx.xx.xx), w tym w szczegdlnosci: roboty
przygotowawcze i rozbidrkowe, roboty ziemne, wykonanie podbudéw, wykonanie nawierzchni z kostki
brukowej, ustawienie elementéw betonowych ograniczajgcych (krawezniki, oporniki) oraz roboty
towarzyszgce. Wymagania szczegdtowe, wtasciwe wytgcznie dla danego rodzaju robdt, podano w

odpowiednich specyfikacjach szczegétowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
e Podbudowa — dolna czes¢ konstrukcji nawierzchni, przenoszgca obcigzenia od ruchu na podtoze;

e Warstwa mrozoochronna — warstwa konstrukcyjna, ktérej gtéwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu (wysadzinami);

e Kraweinik — prefabrykowany element betonowy stosowany do oddzielenia nawierzchni
jezdni/parkingu od innych elementow pasa drogowego, ustawiany na tawie betonowej;

e Opornik — prefabrykowany element betonowy o mniejszej wysokosci niz kraweznik, stosowany
m.in. na styku nawierzchni parkingu z nawierzchnig jezdni;

e Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej — warstwa $cieralna wykonana z prefabrykowanych
elementéw betonowych uktadanych na podsypce;

e Wskaznik zageszczenia gruntu (Is) — stosunek gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego
zageszczonego do jego gestosci maksymalnej, oznaczonej w normowej prébie zageszczalnosci;

e Inspektor nadzoru — osoba wyznaczona przez Inwestora, upowazniona do nadzoru nad realizacjg
robot i podejmowania decyzji dotyczgcych wymagan technicznych i odbioru robét.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami technicznymi, obowigzujgcymi normami i sztuka budowlang, a takie za
bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy. Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ roboty w
sposdb minimalizujgcy utrudnienia w ruchu drogowym i pieszym oraz zapewniajgcy ochrone istniejgcego

uzbrojenia terenu i zieleni.

2. Materiaty
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Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w dokumentach
odniesienia (normy, aprobaty techniczne, krajowe/europejskie oceny techniczne, deklaracje wtasciwosci

uzytkowych) i posiada¢ oznakowanie CE lub znak budowlany B, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ inspektorowi nadzoru, przed wbudowaniem, dokumenty
potwierdzajgce jako$¢ materiatow (atesty, deklaracje zgodnosci, wyniki badan). Materiaty niezgodne z
wymaganiami specyfikacji nie mogg by¢ wbudowane. Materiaty nalezy przechowywac i transportowaé w
warunkach zapobiegajacych ich uszkodzeniu, zniszczeniu, zawilgoceniu lub obnizeniu jakosci, zgodnie z

zaleceniami producentéw.

3. Sprzet

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢
wykonywanych robdt oraz na stan istniejgcej infrastruktury (nawierzchni, uzbrojenia terenu, zieleni). Sprzet
powinien by¢ sprawny technicznie, posiadaé aktualne badania i atesty wymagane przepisami oraz by¢
obstugiwany przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje. Rodzaj i parametry sprzetu dla

poszczegdlnych robdt podano w specyfikacjach szczegétowych.

4. Transport

Materiaty nalezy transportowaé srodkami transportu zabezpieczajgcymi je przed zanieczyszczeniem,
zawilgoceniem, rozsegregowaniem i uszkodzeniem mechanicznym, zgodnie z zaleceniami producentéw

oraz obowigzujgcymi przepisami o ruchu drogowym i ochronie drég przed nadmiernym obcigzeniem.

5. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami
technicznymi, obowigzujgcymi normami oraz zasadami sztuki budowlanej. Przed przystgpieniem do robét

Wykonawca zobowigzany jest do:

e zapoznania sie z dokumentacjg projektowsa i warunkami terenowymi;
e wytyczenia geodezyjnego zakresu robot;
e zabezpieczenia terenu robdt zgodnie z przepisami BHP oraz — w razie potrzeby — zgodnie z
zatwierdzonym projektem tymczasowej organizacji ruchu;
e powiadomienia wtascicieli/zarzgdcow sieci uzbrojenia terenu o planowanym rozpoczeciu robét, w
przypadkach tego wymagajacych.
Roboty nalezy prowadzi¢ pod nadzorem oséb posiadajgcych odpowiednie uprawnienia budowlane, z
zachowaniem przepiséw BHP, ochrony srodowiska oraz przepiséw przeciwpozarowych. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢é za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét

zgodnie z dokumentacjg projektowa.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci robdt obejmuje badania wstepne (przed rozpoczeciem robdt — ocena przydatnosci
materiatdow), badania biezgce (w trakcie wykonywania robot) oraz badania odbiorcze (po zakonczeniu
danego rodzaju robodt). Zakres, czestotliwos¢ i metody badan podano w poszczegdinych specyfikacjach

szczegdtowych.
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Wszystkie badania i pomiary nalezy przeprowadzaé¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami, a ich wyniki
dokumentowac¢ w formie protokotéw/wpiséw do dziennika budowy. Koszt badan ponosi Wykonawca, o ile

dokumentacja kontraktowa nie stanowi inaczej.

7. Obmiar robét

Obmiar robot obejmuje okreslenie faktycznego zakresu robdot wykonanych zgodnie z dokumentacja
projektowa, w jednostkach ustalonych w kosztorysie/przedmiarze robét (m, m2, m3, szt., kpl.). Obmiaru
dokonuje Wykonawca w obecnosci inspektora nadzoru, a wyniki podlegajg wpisowi do ksigzki obmiardéw i

weryfikacji przez inspektora nadzoru.

8. Odbior robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

e odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu — dokonywany dla robét, ktérych sprawdzenie
bedzie niemozliwe lub utrudnione po wykonaniu kolejnych warstw (np. podtoze, podbudowa,
tawa pod krawezniki);

e odbidr czesciowy — dla wydzielonych etapéw lub elementéw robot;

e odbidér koncowy — dokonywany po zakoriczeniu catosci robét objetych dokumentacjg;

e odbidr ostateczny (pogwarancyjny) — po uptywie okresu gwarancji, potwierdzajacy brak wad
ujawnionych w okresie gwarancyjnym.

Podstawa odbioru jest stwierdzenie zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektows,
specyfikacjami technicznymi, obowigzujacymi przepisami oraz wynikami przeprowadzonych badan i

pomiarow kontrolnych.

9. Podstawa ptatnosci

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu, obejmujgca wszystkie czynnosci, robocizne, materiaty, prace sprzetu
oraz inne koszty niezbedne do prawidtowego wykonania robét zgodnie z dokumentacja projektows i

niniejsza specyfikacjg, w tym koszty badan kontrolnych i uporzagdkowania terenu.

10. Przepisy zwigzane

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (t.j. Dz. U. z 2024 r. poz. 725 z pdin. zm.);
e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (t.j. Dz. U. z 2024 r. poz. 320 z pézn. zm.);

e Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (t.j. Dz. U. z 2021 r. poz. 1213 z pdin.
zm.);

e Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie
szczegbtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2021 r. poz. 2454);

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 47, poz. 401);

e PN-EN 1338 — Betonowe kostki brukowe — Wymagania i metody badan;
e PN-EN 1340 — Krawezniki betonowe — Wymagania i metody badan;
e PN-S-06102 — Drogi samochodowe — Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie;

e PN-S-02205 — Drogi samochodowe — Roboty ziemne — Wymagania i badania;
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e normy, aprobaty techniczne i wytyczne branzowe wtasciwe dla poszczegélnych rodzajéw robét.
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji s3 wymagania dotyczace rozbiérki istniejgcego kraweznika betonowego, na
dtugosci tacznej ok. kilkunastu metrow biezgcych (w miejscu wtaczenia nowej nawierzchni), w zakresie

niezbednym do wykonania nowej nawierzchni z kostki brukowej.

1.2. Zakres robot

e rozbidrka kraweznika betonowego wraz z fawg fundamentowg w zakresie kolidujgcym z nowa
konstrukcja;

e zatadunek, transport i utylizacja lub sktadowanie materiatu z rozbiérki;

e uporzadkowanie terenu po robotach rozbidrkowych.

2. Materiaty

Roboty rozbidrkowe nie wymagajg stosowania materiatdw budowlanych. Materiat pochodzacy z rozbidrki
(elementy kraweznika, gruz betonowy), nadajacy sie do ponownego wykorzystania, moze zostac
zagospodarowany za zgodg Inwestora (np. jako materiat do utwardzen tymczasowych); pozostaty materiat

podlega utylizacji zgodnie z przepisami o odpadach, na koszt Wykonawcy.

3. Sprzet

Roboty  rozbiérkowe nalezy  wykonywaé przy uzyciu sprzetu  mechanicznego (miot
pneumatyczny/hydrauliczny, koparko-tadowarka) lub recznie — w miejscach o utrudnionym dostepie oraz
w bezposrednim sasiedztwie uzbrojenia terenu — w sposéb niepowodujgcy uszkodzen sasiadujgcej

nawierzchni, uzbrojenia terenu ani zieleni.

4. Transport

Materiat z rozbidrki nalezy wywozi¢ na biezgco, samochodami samowytadowczymi, na miejsce sktadowania

lub utylizacji wskazane przez Inwestora, z zachowaniem przepiséw o przewozie odpadéw budowlanych.

5. Wykonanie roboét
1) Przed przystgpieniem do rozbidrki nalezy wytyczyé w terenie zakres robét zgodnie z planem
sytuacyjnym oraz oznakowac i zabezpieczy¢ strefe robot.

2) Rozbidrke kraweznika nalezy prowadzi¢ od strony nawierzchni przeznaczonej do przebudowy,
warstwami, z zachowaniem ostroznosci wobec elementdow pozostajgcych w terenie oraz istniejgcego
uzbrojenia podziemnego.

3) tawe betonowg pod istniejgcym kraweznikiem nalezy rozebra¢ w zakresie kolidujgcym z nowg
konstrukcja, do gtebokosci umozliwiajgcej wykonanie nowych warstw konstrukcyjnych.

4) Elementy kraweznika przewidziane do ponownego wykorzystania (jesli dotyczy) nalezy oczyscic i
sktadowac w sposdb zabezpieczajacy przed uszkodzeniem.

5) Miejsce po rozbidrce nalezy uporzadkowac, oczysci¢ z gruzu i przygotowac pod kolejne warstwy
konstrukcyjne.

6. Kontrola jakosci robot
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Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci zakresu i lokalizacji wykonanej rozbiérki z dokumentacjg
projektowg (kontrola geodezyjna zasiegu roboét) oraz na wizualnej ocenie stanu nawierzchni i elementow

pozostajgcych po robotach rozbidrkowych, w tym braku uszkodzen elementdw sagsiednich.

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiaru jest 1 metr biezacy [m] rozebranego kraweznika, liczony wzdtuz osi rozbieranego

elementu.

8. Odbior robot

Odbidr robét rozbidérkowych dokonywany jest na podstawie ogledzin oraz poréwnania zakresu wykonanych
robot z dokumentacjg projektowg; roboty te podlegajg odbiorowi jako element robét przygotowawczych,

przed przystgpieniem do robdt ziemnych i konstrukcyjnych.

9. Podstawa ptatnosci

Ptatno$¢ za 1 m rozbidrki kraweznika, zgodnie z ceng jednostkowa obejmujaca rozbidrke, zatadunek,

transport i utylizacje (lub sktadowanie) materiatu z rozbidrki oraz uporzagdkowanie terenu.

10. Przepisy zwigzane

e Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (t.j. Dz. U. 2 2023 r. poz. 1587 z pdzn. zm.);
e Ogdlna specyfikacja techniczna D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne.
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D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt ziemnych zwigzanych z

przygotowaniem podfoza pod konstrukcje nawierzchni z kostki brukowe;j.

1.2. Zakres robot
e wykonanie wykopu pod konstrukcje nawierzchni, zgodnie z projektowanymi rzednymi;
e profilowanie i zageszczenie podtoza gruntowego;

e ewentualna wymiana gruntu nienosnego.

2. Materiaty

Roboty obejmujg wytgcznie roboty ziemne w gruncie rodzimym (wykop pod konstrukcje nawierzchni) oraz
zageszczenie podtoza. W przypadku koniecznosci wymiany gruntu nienosnego nalezy zastosowac grunt
niewysadzinowy (np. pospotke, zwir, kruszywo) o parametrach uzgodnionych z projektantem/inspektorem

nadzoru.

3. Sprzet
Roboty nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu do robdt ziemnych (koparka, spycharka, réwniarka) oraz
sprzetu zageszczajgcego (walec wibracyjny, ptyta wibracyjna, ubijak), dostosowanego do warunkow

lokalnych, zakresu robdt i rodzaju gruntu.

4. Transport

Urobek z wykopu, niewykorzystany do robdt, nalezy wywozi¢ na biezgco na miejsce sktadowania lub

utylizacji wskazane przez Inwestora.

5. Wykonanie robét

1) Wykop pod konstrukcje nawierzchni nalezy wykona¢ zgodnie z projektowanymi rzednymi, z
zachowaniem naddatku na grubos¢ poszczegdlnych warstw konstrukeyjnych (podbudowa, warstwa
mrozoochronna, podsypka, kostka).

2) Dno wykopu (podtoze gruntowe) nalezy oczysci¢ z korzeni, gruzu, resztek nawierzchni i innych
zanieczyszczen.

3) Podtoze nalezy zagesci¢ do wskaznika zageszczenia Is > 1,00, przy wilgotnosci zblizonej do optymalnej.

4) W przypadku stwierdzenia gruntu nienosnego, organicznego lub nieprzydatnego do zabudowy, nalezy
go wymieni¢ na grunt stabilny, w porozumieniu z projektantem/inspektorem nadzoru.

5) Powierzchnie podtoza nalezy wyprofilowac zgodnie z projektowanymi spadkami poprzecznymi i
podtuznymi.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola obejmuje sprawdzenie rzednych dna wykopu (niwelacja co ok. 20 m lub w punktach
charakterystycznych), szerokosci i gtebokosci robét ziemnych oraz wskaznika zageszczenia podtoza,
badanego metodg Proctora lub ptytg VSS — co najmniej 1 badanie na 300 m? podtoza, nie mniej niz 2 badania

na zadanie.
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Cecha Wartosc dopuszczalna Metoda badania

Wskaznik zageszczenia Is >1,00 metoda Proctora / ptyta VSS (PN-S-
02205)

Odchytka rzednej dna wykopu +1lcm niwelacja geodezyjna

Odchytka szerokosci wykopu +5cm pomiar tasma/dalmierzem

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiaru jest 1 metr kwadratowy [m?] wykonanego i zageszczonego podtoza.

8. Odbior robot

Odbiér robét ziemnych obejmuje sprawdzenie zgodnosci rzednych i wskaznika zageszczenia z wymaganiami
dokumentacji projektowej; roboty podlegaja odbiorowi jako roboty zanikajace, przed przystgpieniem do

wykonania podbudowy, z wpisem do dziennika budowy.

9. Podstawa ptatnosci

Ptatno$¢ za 1 m? wykonanego podfoza, zgodnie z ceng jednostkowa obejmujgcg roboty ziemne,
profilowanie, zageszczenie oraz ewentualng wymiane gruntu nieno$nego wraz z transportem materiatu

zamiennego.

10. Przepisy zwigzane
e PN-S-02205 — Drogi samochodowe — Roboty ziemne — Wymagania i badania;

e 0Ogodlna specyfikacja techniczna D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne.
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D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie C90/3, grubosci 20 cm, pod konstrukcje nawierzchni z kostki

brukowe;j.

2. Materiaty

Do wykonania podbudowy nalezy zastosowac kruszywo famane stabilizowane mechanicznie klasy C90/3,
spetniajgce wymagania normy PN-EN 13242, o uziarnieniu i frakcji dostosowanych do przeznaczenia
(podbudowa zasadnicza). Kruszywo powinno pochodzi¢ ze Zrdodta zaakceptowanego przez inspektora

nadzoru i posiadac deklaracje wtasciwosci uzytkowych.

Parametr Wymaganie

Uziarnienie 0/31,5 mm lub 0/63 mm, krzywa uziarnienia wg PN-EN 13242
Wskaznik piaskowy SE > 30

Zawartosc pytow < 10% (frakcja 0/2 mm)

Odpornos¢ na rozdrabnianie (Los Angeles, LA) <35

Kategoria wytrzymatosci C90/3 C90/3 wg PN-EN 13242

3. Sprzet

Podbudowe nalezy wykonywaé przy uzyciu réwniarki lub rozscietacza oraz walca wibracyjnego lub ptyty
wibracyjnej zapewniajgcych jednorodne zageszczenie warstwy, dobranych odpowiednio do zakresu i

szerokosci robot.

4. Transport

Kruszywo nalezy transportowa¢ samochodami samowytadowczymi, w sposdb zabezpieczajgcy przed

rozsegregowaniem, zanieczyszczeniem oraz zawilgoceniem ponad wilgotnos$¢ optymalna.

5. Wykonanie roboét

1) Przed przystgpieniem do robét nalezy sprawdzi¢ i odebrac¢ podtoze (roboty ziemne).

2) Kruszywo nalezy roztozy¢ rGwnomiernie na przygotowanym i zageszczonym podtozu, w grubosci
zapewniajgce]j po zageszczeniu warstwe 20 cm (w razie potrzeby w dwdéch warstwach technologicznych).
3) Warstwe kruszywa nalezy zagescic przy wilgotnosci optymalnej (£ 2%), do uzyskania wskaznika
zageszczenia Is 2 1,00, postepujac od krawedzi ku srodkowi lub zgodnie z technologig walcowania
wiasciwg dla uzytego sprzetu.

4) Powierzchnia podbudowy powinna by¢ rowna, bez zagtebien i wybrzuszen, ze spadkami zgodnymi z
dokumentacja projektowa.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola obejmuje sprawdzenie grubosci warstwy (co najmniej w 3 punktach na 100 m?2), zageszczenia
(metoda Proctora lub ptytg VSS — co najmniej 1 badanie na 300 m?), réwnosci powierzchni (tatg 4-metrowa)

oraz spadkow poprzecznych i podtuznych (niwelacja).
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Cecha Wartosc dopuszczalna Metoda badania
Grubos¢ warstwy + 1 cm od projektowanej pomiar bezposredni w odkrywkach
kontrolnych
Wskaznik zageszczenia Is >1,00 metoda Proctora / ptyta VSS
Réwnos¢ podtuzna przeswit £ 10 mm pod tatg 4 m tata i klin pomiarowy
Spadki poprzeczne zgodnie z dokumentacjg, tolerancja * [niwelacja geodezyjna
0,3%

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiaru jest 1 metr kwadratowy [m?] wykonanej podbudowy.

8. Odbior robot

Podbudowa podlega odbiorowi jako robota zanikajgca, przed wykonaniem kolejnych warstw
konstrukcyjnych, na podstawie badan zageszczenia, grubosci oraz pomiaréw geometrycznych, z wpisem do

dziennika budowy.

9. Podstawa ptatnosci

Ptatno$¢ za 1 m? wykonanej podbudowy, zgodnie z ceng jednostkowa obejmujgcg dostawe materiatu,

roztozenie, zageszczenie, wykonanie profilu i badania kontrolne.

10. Przepisy zwigzane

e PN-EN 13242 — Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym;
e PN-S-06102 — Drogi samochodowe — Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie;

e 0Ogodlna specyfikacja techniczna D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne.
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D-04.05.01 WARSTWA MROZOOCHRONNA Z MIESZANKI ZWIAZANEJ CEMENTEM

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji s3 wymagania dotyczgce wykonania warstwy mrozoochronnej z mieszanki

zwigzanej cementem C1,5/2, grubosci 15 cm, stanowigcej dolng warstwe konstrukcji nawierzchni.

2. Materiaty

Do wykonania warstwy nalezy zastosowac¢ mieszanke zwigzang cementem klasy wytrzymatosciowej C1,5/2,
spetniajgca wymagania normy PN-EN 14227-1, wytwarzang w otaczarce lub wezle betoniarskim, o

odpowiednim czasie urabialnosci.

Parametr Wymaganie

Klasa wytrzymatosciowa C1,5/2 wg PN-EN 14227-1

Zawartos¢ cementu dobrana recepturg laboratoryjna, zapewniajgca wymagang
klase

Czas urabialnosci mieszanki zgodnie z kartg technologiczng wytwdérni, nieprzekroczony w
czasie transportu i wbudowania

Wytrzymatosc¢ na Sciskanie po 28 dniach 1,5-2,5 MPa

3. Sprzet

Warstwe mrozoochronng nalezy wykonywaé przy uzyciu rozécietacza lub rowniarki oraz walca

wibracyjnego, zapewniajgcego jednorodne zageszczenie i rGwng powierzchnie warstwy.

4. Transport
Mieszanke nalezy transportowac samochodami samowytadowczymi (najlepiej wyposazonymi w plandeki) z

zachowaniem czasu transportu nieprzekraczajgcego dopuszczalnego czasu urabialnosci mieszanki,

okreslonego przez producenta/wytwérnie.

5. Wykonanie roboét

1) Przed przystgpieniem do robdt nalezy sprawdzi¢ i odebra¢ podbudowe zasadniczg.

2) Mieszanke nalezy roztozy¢ na podbudowie zasadniczej w grubosci zapewniajgcej po zageszczeniu
warstwe 15 cm.

3) Zageszczanie nalezy przeprowadzi¢ niezwtocznie po roztozeniu mieszanki, przed rozpoczeciem procesu
wigzania cementu, do uzyskania jednorodnej, zwartej struktury warstwy.

4) Powierzchnie warstwy nalezy pielegnowac (np. przez skropienie wodg, emulsjg pielegnacyjna lub
przykrycie) przez okres wigzania, zgodnie z zaleceniami producenta mieszanki, nie krécej niz 3—7 dni.

5) W okresie pielegnacji nalezy wytgczyé warstwe z ruchu budowlanego.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola obejmuje sprawdzenie grubosci warstwy (co najmniej w 3 punktach na 100 m?), jej zageszczenia
oraz wytrzymatosci na $ciskanie prébek pobranych z warstwy (co najmniej 1 zestaw prdbek na 500 m?, nie

mniej niz 3 probki na zadanie), zgodnie z wymagang klasg C1,5/2.

Cecha Wartosc dopuszczalna Metoda badania

Grubosc warstwy + 1 cm od projektowane;j pomiar w odkrywkach kontrolnych
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Wytrzymatos¢ na Sciskanie (28 dni)

1,5-2,5 MPa (klasa C1,5/2)

badanie laboratoryjne prébek wg
PN-EN 14227-1

Réwnos¢ powierzchni

przeswit £ 10 mm pod tatg 4 m

tata i klin pomiarowy

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 metr kwadratowy [m?] wykonanej warstwy mrozoochronne;j.

8. Odbior robot

Warstwa podlega odbiorowi jako robota zanikajgca, przed wykonaniem kolejnych warstw konstrukcyjnych,

na podstawie wynikow badan laboratoryjnych i pomiaréw geometrycznych, z wpisem do dziennika budowy.

9. Podstawa ptatnosci

Ptatno$¢ za 1 m? wykonanej warstwy, zgodnie z ceng jednostkowg obejmujacg dostawe mieszanki,

roztozenie, zageszczenie, pielegnacje i badania kontrolne.

10. Przepisy zwigzane

e PN-EN 14227-1 — Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym — Wymagania — Cze$¢ 1: Mieszanki

zwigzane cementem;

e 0Ogodlna specyfikacja techniczna D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne.
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D-05.03.23 NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWE)

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji s3 wymagania dotyczgce wykonania nawierzchni z betonowej kostki brukowej gr.
8 c¢m, na podsypce cementowo-piaskowej. Nawierzchnie stanowisk postojowych wykonano z kostki
brukowej typu ,,Holland” gr. 8 cm koloru szarego, z wydzieleniem poszczegdlnych stanowisk pasami kostki

brukowej typu ,10x10” gr. 8 cm koloru biatego, barwionej w masie.

2. Materiaty

Materiat / parametr Wymaganie

Kostka brukowa betonowa gr. 8 cm, zgodna z PN-EN 1338, typ i kolor wg dokumentacji
projektowe;j

Wytrzymatos¢ na rozcigganie przy roztupywaniu > 3,6 MPa (klasa 2 wg PN-EN 1338)

Nasigkliwosc < 6%

Odpornos¢ na scieranie klasa 4 (badanie na tarczy Bohmego lub metodg szerokiej
tarczy Sciernej)

Podsypka cementowo-piaskowa 1:4, grubos¢ 3 cm po zageszczeniu

Piasek do spoin frakcja 0—-2 mm, bez zanieczyszczen organicznych

3. Sprzet

Roboty nalezy wykonywac recznie oraz przy uzyciu drobnego sprzetu mechanicznego (zageszczarka ptytowa
z naktadkg gumowa/poliuretanowg), zapewniajgcego prawidtowe osadzenie kostki bez uszkodzen krawedzi

i przebarwien powierzchni.

4. Transport

Kostke brukowa nalezy transportowaé na paletach, w sposdb zabezpieczajgcy przed uszkodzeniami

mechanicznymi oraz zabrudzeniem; roztadunek reczny lub mechaniczny bez zrzucania.

5. Wykonanie roboét
1) Przed przystgpieniem do robdt nalezy sprawdzi¢ i odebra¢ podbudowe (roboty D-04.04.02 i D-
04.05.01).

2) Podsypke cementowo-piaskowg nalezy rozscieli¢ rwnomiernie na podbudowie, w grubosci 3 cm po
zageszczeniu, bez wstepnego zageszczania podsypki przed utozeniem kostki.

3) Kostke brukowa nalezy uktadaé recznie, zgodnie z rysunkiem/wzorem utozenia pokazanym w
dokumentacji projektowej, z zachowaniem jednolitej szerokosci spoin (2—3 mm) oraz wtasciwego kierunku
uktadania wzgledem spadkdw.

4) Elementy przycinane (docinki) nalezy wykonywadé przy uzyciu przecinarki do betonu, zapewniajgc réwne
krawedzie i estetyczny wyglad nawierzchni.

5) Po utozeniu nawierzchnie nalezy zagescic¢ zageszczarkg ptytowg z naktadka ochronng (co najmniej 2-3
przejscia), a spoiny wypetnié piaskiem poprzez zamiatanie i wibracje, az do petnego wypetnienia.

6) Nawierzchnie nalezy wykonac ze spadkami zgodnymi z dokumentacjg projektowa, zapewniajgcymi
prawidtowy odptyw wdéd opadowych, bez zanize powodujacych zaleganie wody.

6. Kontrola jakosci robot
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Kontrola obejmuje sprawdzenie jakosci zastosowanej kostki (zgodnos¢ z deklaracjg wtasciwosci uzytkowych
producenta), réwnosci nawierzchni (tatg 4-metrowg — co najmniej w 3 punktach na 100 m?), szerokosci i

stopnia wypetnienia spoin, zgodnosci spadkdw z projektem (niwelacja) oraz prawidtowosci wzoru i koloru

utozenia.

Cecha Wartosc dopuszczalna Metoda badania

Réwnos¢ powierzchni przeswit £ 8 mm pod fatg 4 m tata i klin pomiarowy

Szerokos¢ spoin 2—-3 mm, jednolita na catej pomiar bezposredni (suwmiarka)
powierzchni

Odchytka rzednych + 1 cm od projektowanych niwelacja geodezyjna

Spadki poprzeczne/podtuzne zgodnie z dokumentacjg, tolerancja * [niwelacja geodezyjna
0,3%

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 metr kwadratowy [m?] wykonanej nawierzchni z kostki brukowej, liczony w rzucie

poziomym.

8. Odbior robot

Odbidér nawierzchni nastepuje na podstawie ogledzin, pomiaréw geometrycznych oraz sprawdzenia jakosci
utozenia i wypetnienia spoin, po zakonczeniu wszystkich robot towarzyszacych (krawezniki, oporniki), z

wpisem do dziennika budowy i protokotem odbioru.

9. Podstawa ptatnosci

Ptatno$¢ za 1 m? wykonanej nawierzchni, zgodnie z ceng jednostkowg obejmujacg dostawe materiatéw

(kostka, podsypka, piasek do spoin), utozenie kostki, docinki, zageszczenie i wypetnienie spoin.

10. Przepisy zwigzane

e PN-EN 1338 — Betonowe kostki brukowe — Wymagania i metody badan;
e 0Ogodlna specyfikacja techniczna D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne.
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D-08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji s3 wymagania dotyczgce ustawienia kraweznikow betonowych 15x30x100 cm na
tawie betonowej z oporem z betonu C12/15. Zastosowano krawezniki betonowe , wysokie” i ,zanizone”

15x30x100 cm, o tgcznej dtugosci ok. 24 mb.

2. Materiaty

Materiat / parametr Wymaganie

Kraweznik betonowy 15x30x100 cm, zgodny z PN-EN 1340

Wytrzymatos¢ na zginanie klasa 2 (= 5,0 MPa) wg PN-EN 1340

Nasigkliwos¢ < 6%

Mrozoodpornosé brak uszkodzen po 100 cyklach zamrazania-odmrazania
Beton na tawe z oporem C12/15, konsystencja S2/S3

Zaprawa do spoinowania cementowo-piaskowa 1:3

3. Sprzet

Roboty nalezy wykonywaé recznie oraz przy uzyciu drobnego sprzetu do przygotowania mieszanki

betonowej (betoniarka) i zageszczania podtoza (ubijak, zageszczarka).

4. Transport

Krawezniki nalezy transportowaé na paletach, w pozycji uniemozliwiajacej ich uszkodzenie, zgodnie z

zaleceniami producenta; roztadunek mechaniczny lub reczny bez zrzucania.

5. Wykonanie roboét

1) Wykop pod tawe kraweznikowg nalezy wykonac zgodnie z projektowanymi rzednymi i wymiarami tawy.
2) tawe betonowg z oporem nalezy wykonaé z betonu C12/15, o wymiarach zgodnych ze szczegétami
konstrukcyjnymi (Szczegét A/B).

3) Krawezniki nalezy ustawiac¢ na tawie przed zwigzaniem betonu (metoda ,,mokra”) lub na podsypce
cementowo-piaskowej na stwardniatej tawie, z zachowaniem projektowanych rzednych wysokosciowych,
wynikajgcych z odpowiedniego wariantu (kraweznik ,, wysoki” lub ,zanizony”).

4) Spoiny miedzy kraweznikami (szerokosci ok. 1 cm) nalezy wypetnié zaprawg cementowo-piaskowsa.

5) Po ustawieniu kraweznikow nalezy wykonac¢ obsypanie zewnetrznej strony tawy gruntem rodzimym lub
kruszywem, z zageszczeniem warstwami.

6) Krawezniki na tukach nalezy ustawia¢ z zachowaniem promienia zgodnego z dokumentacjg,
dopuszczalne jest stosowanie elementdw tukowych lub docinanie kraweznikdéw prostych, zgodnie z
technologia producenta.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola obejmuje sprawdzenie prawidtowosci wykonania fawy (wymiary, klasa betonu), zgodnosci
rzednych i niwelety kraweinika z projektem (co 10 m oraz w punktach charakterystycznych),

prostoliniowosci ustawienia (odchylenie w planie), jakosci spoinowania oraz stabilnosci ustawienia.

Cecha Wartosc dopuszczalna Metoda badania

Odchytka rzednej gérnej powierzchni |+ 1 cm od projektowane;j niwelacja geodezyjna

Strona 17z 20



IN.11.2026.PS — STWIORB

Odchylenie w planie (prostoliniowos¢)

<1 cm na 10 m odcinka

pomiar sznurem/tatg

Szerokos¢ spoiny

ok. 1 cm, wypetniona zaprawg

pomiar bezposredni

Stabilno$¢ ustawienia

brak przemieszczen pod obcigzeniem
probnym

préba obcigzenia/ogledziny

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 metr biezgcy [m] ustawionego kraweznika, liczony wzdtuz jego osi.

8. Odbior robot

Odbiér robét nastepuje na podstawie ogledzin oraz pomiaréw geometrycznych ustawionego kraweznika,

po zwigzaniu betonu tawy; roboty podlegajg odbiorowi jako roboty zanikajgce przed obsypaniem tawy.

9. Podstawa ptatnosci

Ptatnos$¢ za 1 m ustawionego kraweznika, zgodnie z ceng jednostkowg obejmujgca wykop, wykonanie tawy

betonowej, dostawe i ustawienie kraweznika, spoinowanie oraz obsypanie fawy.

10. Przepisy zwigzane

e PN-EN 1340 — Krawezniki betonowe — Wymagania i metody badan;

e Ogdlna specyfikacja techniczna D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne.
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D-08.03.01 OPORNIKI BETONOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji s3 wymagania dotyczace ustawienia opornika betonowego ,zanizonego”
12x25x100 cm na tawie betonowej z oporem z betonu C12/15, na styku konstrukcji parkingu z konstrukcja
jezdni. Opornik o dtugosci ok. 15 mb ustawiono na styku konstrukcji parkingu z konstrukcjg jezdni ul. Prusa;
potaczenie z nawierzchnig jezdni nalezy dodatkowo uszczelnié emulsjg asfaltowa, zgodnie ze szczegdtem

konstrukcyjnym.

2. Materiaty

Materiat / parametr Wymaganie

Opornik betonowy 12x25x100 cm, zgodny z PN-EN 1340
Wytrzymatos¢ na zginanie klasa 2 (> 5,0 MPa) wg PN-EN 1340
Nasigkliwosc < 6%

Beton na tawe z oporem C12/15, konsystencja $2/S3

Zaprawa do spoinowania cementowo-piaskowa 1:3

3. Sprzet

Roboty nalezy wykonywac recznie oraz przy uzyciu drobnego sprzetu do przygotowania mieszanki

betonowej i zageszczania podtoza.

4. Transport

Oporniki nalezy transportowac na paletach, w sposéb zabezpieczajgcy przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robét

1) Wykop pod tawe opornikowg nalezy wykonac zgodnie z projektowanymi rzednymi i wymiarami tawy
(Szczegot C).

2) tawe betonowg z oporem nalezy wykonaé z betonu C12/15, zgodnie ze szczegétem konstrukcyjnym.

3) Opornik nalezy ustawi¢ na tawie z zachowaniem rzednej wtopionej (+0 cm) wzgledem konstrukcji
jezdni, z zachowaniem prostoliniowosci i projektowanych spadkéw.

4) Styk opornika z nawierzchnig jezdni nalezy, tam gdzie przewiduje to dokumentacja projektowa,
dodatkowo uszczelni¢ emulsja asfaltowa, zapobiegajgca infiltracji wody w konstrukcje.

5) Spoiny miedzy opornikami nalezy wypetnié¢ zaprawg cementowo-piaskowa.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola obejmuje sprawdzenie prawidtowosci wykonania tawy, zgodnosci rzednych opornika z projektem,

prostoliniowosci ustawienia oraz jakosci potgczenia i uszczelnienia styku z nawierzchnig jezdni.

Cecha Wartosc dopuszczalna Metoda badania
Odchytka rzednej opornika + 1 cm od projektowanej (wtopiony |niwelacja geodezyjna
+0 cm)
Odchylenie w planie <1 cm na 10 m odcinka pomiar sznurem/tatg
Szczelnosc styku z jezdnig brak widocznych szczelin/przeciekéw |ogledziny, proba polewania wodg

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 metr biezgcy [m] ustawionego opornika.
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8. Odbior robot

Odbidr robdt nastepuje na podstawie ogledzin oraz pomiaréw geometrycznych ustawionego opornika, po

zwigzaniu betonu tawy i wykonaniu uszczelnienia styku.

9. Podstawa ptatnosci

Ptatnos$¢ za 1 m ustawionego opornika, zgodnie z ceng jednostkowg obejmujacg wykop, wykonanie tawy

betonowej, dostawe i ustawienie opornika, spoinowanie oraz uszczelnienie styku z jezdnig (jesli dotyczy).

10. Przepisy zwigzane

e PN-EN 1340 - Krawezniki betonowe — Wymagania i metody badan (stosowana odpowiednio do
opornikow);

e 0Ogodlna specyfikacja techniczna D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne.
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